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1 Einfihrung

Das URCap VNC Server ist eine Softwareerweiterung fiir den UR-Roboter (Universal Robots). Es er-
moglicht lhnen den Fernzugriff auf einen UR-Roboter innerhalb desselben lokalen Netzwerks durch
das Virtual Network Computing Protokoll kurz VNC. Durch den Zugriff auf das Roboterbedienteil er-
moglicht es Ihnen den Roboter aus der Ferne zu steuern, Programmanderungen durchzufiihren, Di-
agnose und Hilfestellungen zu geben und Daten auszutauschen.

1.1 Uber dieses Dokument

Das Benutzerhandbuch enthilt eine Ubersicht tiber sdmtliche Funktionen des URCap. Es wurde fiir
Roboterprogrammierer, Softwareentwickler und Wartungstechniker erstellt.

1.2 Voraussetzungen und unterstiitze Versionen

Roboter der e-Series (UR3, UR5, UR10 oder UR16) ab PolyScope 5.6.

1.3 URCap aktualisieren

Achtung: Roboterprogramme die mit einer Vorgangerversion erstellt wurden, konnen ggf. nicht mehr
benutzt werden. Die Roboterprogramme sowie die Roboterinstallation missen ggf. neu erstellt bzw.
angepasst werden. Um das URCap Version 1.1.0 auf einem System zu installieren, wo bereits eine
frihere Version installiert ist.

e Vorgdngerversion deinstallieren

e PolyScope Version Uberpriifen, ggf. auf neuere Version updaten (Version 5.6)

e Um Konfigurationskonflikte zu auszuschlieRen neue Roboterinstallation erstellen
e URCap installieren

Seite 4 von 22 V1.1.0_de_DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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2 Installation

2.1 Installieren des URCaps
QB2+ aH

What would you like to do first?

R

RUN A PROGRAM

PROGRAM THE ROBOT

2

CONFIGURE ROBOT
INSTALLATION

[0 Don't show this message again

Abb. 1: Startbildschirm

1. Starten Sie den Roboter
2. USB-Stick mit dem URCap einstecken
3. Klicken Sie auf das Hamburger Meni rechts oben

0B 2 ¢ L H

What would you like to do first?

(1) shutdown Robot

R

RUN A PROGRAM

PROGRAM THE ROBOT

2

CONFIGURE ROBOT
INSTALLATION

O Don't show this message again

O Power off

Abb. 2: Settings auswdhlen

4. Klicken Sie auf Settings

URCap | VNC Server | de_DE | 1
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Active URCaps Inactive URCaps

Remote TCP & Toolpath
asswor

v System

System
Backup

Robot
Registration
URCaps
URCap Information
Remote
Control

Constrained
Freedrive

Network

Update

-

O Power off Speed :Zwmulqt»,-m.

Abb. 3: URCap hinzufiigen

5. Klicken Sie auf URCaps
6. Klicken Sie auf +

B XxXBE

C  Copy Pat: Dalete Rename Backup

ﬁ URCaps_Copy_Fol...

@ de.kpi_software.urcap.palletizing-1.0.4.urcap

Filename: Filter:

/.../de.kpi_software. urcap. palletizing-1.0. 4. urcap URCap Files v

O Power off S 0% simutation ([

Abb. 4: URCap auf USB-Stick auswdhlen

7. Wahlen Sie das URCap auf dem USB-Stick aus
8. Klicken Sie auf Open, um das URCap zu installieren

Seite 6 von 22 V1.1.0_de_DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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Palletizi

System
Backup

Robot
Registration

URCaps i

URCap Information
Remote URCap name: Palletizing
Control Version: 1.04
Developer: KP1 Software GmbH

constrained oot info: 1mwinkel L, 78588 Denkingen

A=l Description: Advanced palletizing for UR
Network Copyright: (C) KPI Software GmbH 2021

License Type: See End-user license agresment
Update License:

End User License Agreement

______|ExEN

> Security Please read the terms and conditions of this End User License Agresment

(Agreement”) carefully before you use the Software (as defined below). This is
alarrallvy hindine ~antract Bw asssnting slastranicallr installing ar naindg the

Inactive URCaps
Remote TCP & Toolpath

The changes require a restart to take effect. w4

Restart

Power off

Abb. 5: Roboter neu starten

9. Klicken Sie auf Restart, um den Roboter neu zu starten

Palletizin
> Password £ g

System
Backup

Robot
Registration

URCaps i

URCap Information
Remote 'URCap name: Palletizing
Control Version: 1.0.4
Developer: KP1 Software GmbH

Constrained | . 1nfo. Im Winkel 1, 78588 Denkingen

AACET Description: Advanced palletizing for UR

T — Copyright: (C) KPI Software GmbH 2021
License Type: See End-user license agreement

Update License:

End User License Agreement

Inactive URCaps
Rermote TCP & Toolpath

Please read the terms and conditions of this End User License Agreement.
( Agreement”) carefully before you use the Software (as defined below). This is
a leaally hindina contract Ru assentine electronically installine or nsine the

B -

Restart

Power off

Abb. 6: URCap ist installiert

10. Neben dem URCap wird ein griiner Haken angezeigt, wenn es richtig installiert

wurde

URCap | VNC Server | de_DE | 1

V1.1.0_de DE
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2.2 Deinstallieren des URCaps

Um den VNC-Server vollstandig vom Roboter zu entfernen, muss vor der Deinstallation des URCaps
zunachst die Deinstallation der Softwarepakete im Installations-Reiter durchgefiihrt werden.

> Aligemein VNC Server

Verbindungsparameter
Passwort: S|
Port: 5900

Remote-Timeout (s): 120

IP-Adresse 10,0.2.15:5900

Ofé) 1 Client verbunden

Advanced

Palletizing
= Optionen
eldbus
Monitor Auto-Start: Deinstallieren
VNC Server 8 \ehrere Verbindunger: [ e VI Server
TightVNC Datentbertr.; & ?:gt?uﬁe bicte - auch
UtraVNC DatenCbertr.: [
Inbetriebnahme: [

7 KPI

SerTMARE

O Normal Geschwindigkeit 00% Simulation .

Abb. 7: Software deinstallieren

Offnen Sie die Installationsseite unter Installation

-> URCaps

->VNC Server

Starten Sie die Deinstallation (iber die Deinstallieren-Schaltflache

WP

Active URCaps Inactive URCaps
@ Palletizing Rermote TCP & Toolpath

System
Backup
Robot
Registration
URCaps .
URCap Information

Remote URCap name: Palletizing ~
Control Version: 1.0.4

o Developer: KP1 Software GmbH
Constrained | ., ,ct info: im winkel 1, 78588 Denkingen
Freedrive

Description: Advanced palletizing for UR
Copyright: (C) KPI Software GmbH 2021
License Type: See End-user license agreement
License:

oo End User License Agreement

> Security Please read the terms and conditions of this End User License Agreement

(" Agreement”) cargfully before you use the Software (as defined below). This is v
aleqally hindiner of t Rv assentine electronically installine or nsine the

Network

- Restart

O Power off 5 simutation (]

Abb. 8: URCap auswdhlen

1. Wabhlen Sie das URCap aus, das deinstalliert werden soll
2. Klicken Sie auf —
3. Starten Sie den Roboter neu

Seite 8 von 22 V1.1.0_de_DE URCap | VNC Server | de_DE | 1



N7 KBPI

SOETWARE Installation Node

3 Installation Node

3.1 Lizenzierung

Damit das URCap verwendet werden kann, muss vorab ein giltiger Lizenzschlissel erworben werden.
Der Lizenzschlissel kann auf einem Lizenz Dongle oder direkt auf dem Roboter gespeichert werden.

Der Vorteil der Speicherung direkt auf dem Roboter ist, dass keine weiteren Kosten entstehen und
dass der Lizenzschllssel nicht verloren gehen kann. Die Dongle-Lizenz hingegen hat den Vorteil, dass
sie nicht an einen einzelnen Roboter gebunden ist und je nach Bedarf an verschiedenen Robotern
eingesetzt werden kann.

3.1.1 Lizenzschlissel auf Roboter speichern

Der Lizenzschlissel wird bei dieser Variante mit Hilfe des Generator-Strings vom Hersteller generiert.
Offnen Sie hierzu die Installationsseite und fiihren die Schritte 1-7 aus.

Verbindungsparameter
Koordinaten:
Passwort Setzen

Feldbus .
Port: 15900 O-’g IP-Adresse 127.0.0.1:5900

Ungtitiger Lizenzschitissel
Rerote-Timeott (s): | 120

VNC Server

- Optionen

Aute-Start: Deinstallieren

Um  den VNC-Server

dauerhaft zu entfernen,

= léschen Sie bitte auch
das URCap.

Mehrere Verbindungen: []
TIGhtVNC Datentibertr

UltraVNC Datentibertr.: [

Abb. 9: Installation Node

1.
2.
3.
4.

Offnen Sie die Installationsseite
Gehen Sie zu URCaps

Klicken Sie auf Fieldbus Monitor
Klicken Sie auf Update License

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.1.0_de_DE Seite 9 von 22
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XXXX XXXX|<PPFD BCFB>,

8. ]|, [creroBcrea] L L], |- TS

e e e e e
e el e e e

mEEEIEDEDD”IEI‘

Abb. 10: Generator-String

5. Notieren Sie sich den 8-Stelligen Generator-String und senden Sie diesen zusam-
men mit Ihren Kontaktdaten an redeemlicense@kpi-software.de

ABCD EFGH

8] . | mecoereH] i[5 . ] ). ] - ST
e e e e e
e el e e e

mBEEIEDEDD”IEI‘

Abb. 11: Lizenzschliissel eintragen

6. Sie erhalten daraufhin lhren ebenfalls 8-stelligen Lizenzschlissel, dieser muss an-
stelle des Generator-Strings eingegeben werden

F-.-"UﬁcTa—te License

Abb. 12: Erfolgreiche Lizenzierung

7. Eine erfolgreiche Aktivierung erkennen Sie an dem griinen Hakchen

3.1.2 Lizenz Dongle

Wenn Sie einen Lizenz Dongle erworben haben, so miissen Sie diesen lediglich in einen freien USB-
Port am Roboter-Controller einstecken. Die Lizenz wird dann automatisch vom URCap erkannt und
mit einem Dongle Symbol angezeigt.

i F-.._j'ﬂ'pdate License

Abb. 13: Erfolgreiche Lizenzierung

Seite 10 von 22 V1.1.0_de_DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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3.1.3 Testlizenz

Auf Anfrage kann eine Testlizenz ausgestellt werden. Mit dieser ist es moglich, eine Verbindung fir
jeweils 60 Sekunden aufzubauen. Sobald der Test-Lizenzschliissel eingegeben wurde, wird das mit
einem gelben Hakchen visualisiert und die Verbindung zum Roboter kann getestet werden.

Fur eine Testlizenz wenden Sie sich bitte an redeemlicense @kpi-software.de

F-._“Uﬁagte License

Abb. 14: Testlizenz aktiviert

3.2 Ubersicht

Das URCap ist in 3 Abschnitte unterteilt, nachfolgend werden die einzelnen Abschnitte ndher erlautern.

1. Verbindungsparameter und Statusanzeige liber den aktuellen Zustand der VNC-Verbindung
2. Einstellmoglichkeiten (Optionen) die das Verhalten des VNC Servers steuern
3. Aktionsschaltflaichen um den VNC Server zu steuern

Allgemein VNC Server

Sichelzheit
Verbindungsparameter
Koordinatensys
Feldbus
bort: | 5900 ? IP-Adresse 127.0.0.1:5900
W URCaps - Unguiltiger Lizenzschllissel

Remote-Timeout (s): 120

VNC Server

Deinstallieren

Um  den VNC-Server
dauerhaft zu entfernen,
[6schen Sie bitte auch

Auto-Start:
Mehrere Verbindungen:

TightVNC Datenlibertr .

O=ma 0@

NS das URCap.
UltraVNC Datendbertr.:
N7 KPI
L SoETWARE

O Reduziert Ge giceit (Com—— 100% ° 0 o Sim\_ﬂatiw:w‘\.

Abb. 15: Ubersicht

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.1.0_de_DE Seite 11 von 22
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3.2.1 Verbindungsparameter

Verbindungsparameter

Passwort: Setzen

Port: 5900

Remote-Timeout (s): 120

Abb. 16: Verbindungsparameter

1. Passwort: Verbindungspasswort vergeben
e Maximal 8 Zeichen
e Standartpasswort: kpivnc
2. Port: Benutzerdefinierten Port verwenden
e Standard Port VNC-Protokoll: 5900
3. Remote-Timeout (s): Timeout flr Fernzugriffskontrolle. Nach Ablauf der einge-
stellten Zeit erscheint fiir 10 Sekunden ein Pop-up in dem der Zeitraum verlan-
gert werden kann. Wird der Fernzugriff nicht verlangert, so wird die Verbindung
unterbrochen und die Kontrolle an das Roboter-Handbediengerat (ibertragen.

3.2.2 Statusanzeige

Die Statusanzeige der VNC-Verbindung visualisiert die aktuelle IP-Adresse des Roboters, den verwen-
deten Port sowie die Anzahl der verbundenen Clients oder den Zustand der VNC-Verbindung.

? IP-Adresse 10.1.1.11:5900
1 Client verbunden
o/

Abb. 17: Statusanzeige

1. Aktuelle IP-Adresse des Roboters
2. Aktueller Port fiir die VNC-Verbindung (Default: 5900)
3. Statusmeldung

Statusmeldung Beschreibung
Warte auf Verbindung VNC-Server gestartet, kein Client verbunden
{Nr.} Client{s} verbunde- | Zeigt an, dass aktuell {Nr.} Clients verbunden sind

nen
VNC Server nicht gestar- | VNC-Server ist aktuell nicht gestartet, keine Client
tet Verbindung moglich, VNC-Server kann parame-

triert werden
Installationsfehler (Soft- | Die Softwarepakete flir den VNC-Server konnten
warepakete) nicht kopiert werden

Seite 12 von 22 V1.1.0_de_DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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Installation fehlgeschla- Der VNC-Server konnten nicht installiert werden,

gen Uberpriifen Sie das kein anderer VNC-Server auf |h-
rem Roboter installiert ist, installieren Sie das UR-
Cap erneut

Passwort-Datei konnte Passwortvergabe fehlgeschlagen, Uberprifen Sie,

nicht erstellt werden dass das Passwort eine Lange von 8-Zeichen nicht

Uberschreitet, wiederholen Sie den Vorgang

VNC Server wurde dein- | VNC-Server wurde deinstalliert, um den VNC-Ser-
stalliert ver dauerhaft zu entfernen, |6schen Sie bitte das
URCap und starten Sie den Roboter neu

Ungiultiger Lizenzschlis- | Es wurde noch kein Lizenzschllssel eingegeben
sel oder der eingegebene Lizenzschlissel ist ungiiltig

3.2.3 Einstellungen (Optionen)

Optionen
Auto-Start: [4 Deinstallieren
Mehrere Verbindungen: [] ggaerhcéip zuvel\lrgjt}isr::‘rgwr
TightVNC Datentbertr.: [ lc?:sdllle;(:aspié bitte auch

UltrawNC Datentibertr.: []

Inbetriebnabhme: [£]

Abb. 18: Optionen

1. Auto-Start: der VNC Server wird automatisch nach dem Neustart des Roboters
gestartet. Achtung: nur bei Verwendung der default.installation, da diese beim
Neustart des Roboters geladen wird

2. Mehrere Verbindungen: mit dieser Einstellung ist es moglich, dass sich mehrere
Clients gleichzeitig mit dem Roboter verbinden kénnen (nur im ViewOnly-Modus)

3. TightVNC Datenlibertragung: bei Verwendung des TightVNC-Clients und aktivier-
ter Option ist es moglich Daten mit dem Roboter auszutauschen

4. UltraVNC Datenlibertragung: bei Verwendung des UltraVNC-Clients und aktivier-
ter Option ist es moglich Daten mit dem Roboter auszutauschen

5. Inbetriebnahme: mit dieser Einstellung ist es moglich, dass ein Remotezugriff
auch ohne Bestatigung am Roboter erfolgen kann. Das Aktivieren des Inbetrieb-
nahme Modus muss in einem Pop-up bestatigt werden. In diesem kdnnen Sie
auswahlen, ob Vollzugriff oder nur ein ViewOnly-Modus erlaub sein soll.

6. Deinstallieren: wird der VNC Server nicht mehr bendétigt kénnen die Softwarepa-
kete mit dieser Schaltfliche vom Roboter deinstalliert werden

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.1.0_de_DE Seite 13 von 22
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3.2.4 Aktionsschaltflachen

Start Stop Zugriff = Lizenz aktualisie..| mg
=~ = = R | = !STER!

Abb. 19: Aktionsschaltfléche

Start: VNC Server starten

Stop: VNC Server stoppen (Client-Verbindung wird beendet)
Zugriff: 6ffnet den Kontrolldialog der aktuellen Verbindung
Lizenz aktualisieren: Lizenzschliissel eingeben oder aktualisieren

1.
2.
3.
4.

3.3 VNC-Server starten

<unbenannt= D E
+

default* .
Offnen...

Neu.

Allgemein VNC Server

Sicherheit
Verbindungsparameter
Koordinatensys
Feldbus
bort: | 5900 g) |P-Adresse 10.0.2.15:5900
W URCaps WNC Server nicht gestartet
Remote-Timeout (s): 120
VNC Server
- Optionen
~
Mehrere Verbindungen: [] / Um den VNC-Server
Ay dauerhaft zu entfernen,
) . X loschen Sie bitte auch
TightVNC Datentibertr.: [ das URCap,
UltraVNC Datenlibertr.: [J
b 4
Stop Zugriff Lizenz aktualisie... mﬂ Kpl
SOFTWARE

O HEdb2lEn Ge Igicelt (e 100% o 0 o Sim"w_j\ar_irjr-‘.

Abb. 20: VNC Server starten

Offnen Sie die Installationsseite unter Installation

-> URCaps

-> VNC Server

Uberpriifen Sie die Verbindungs- und Optionsparameter
Betatigen Sie die Schaltflache Start

ok wNE

Seite 14 von 22 V1.1.0_de_DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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3.4 VNC-Server stoppen

E <unbenannt= D
A default* " __:’

EiA Protokoll

Offnen...  Sp

y Allgemein VNC Server

> Ssicherheit
Verbindungsparameter

) Koordinatensys
) Passwort: Setzen
Feldbus
Port: |5900 |P-Adresse 10.0.2.15:5900

“ URCaps Warte auf Verbindung
Remote-Timeout (s): 120

VNC Server
Optionen
Auto-Start: []
Mehrere Verbindungen: [] g;;erh(?aip Zqu-lrii?;\éir‘
TightVNC Datentbertr.: [ E):;B?Cailé bitte auch

UltraVNC Datenlibertr.: []

) KPI

SOFTWARE

O Reduziert Gesc diglkelt (———— ‘;‘«ir‘r‘w.ﬂatic-r’w.

Abb. 21: VNC Server stoppen

1. Offnen Sie die Installationsseite unter Installation
2. ->URCaps
3. ->VNC Server
Uberpriifen Sie die Steuerungshoheit iiber den Roboter

4. Betatigen Sie die Schaltflache Stop

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.1.0_de_DE Seite 15 von 22
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4 Toolbar

Zusatzlich zum Installation Node besteht die Moglichkeit, Gber die UR-Toolbar, den VNC-Server von
Gberall aus zu bedienen. Hier finden Sie neben der Statusanzeige wieder die Schaltflachen, um den
VNC-Server zu starten/stoppen und den Kontrolldialog aufzurufen.

? IP-Adresse 10,1.1.11:5900
1 Client werbunden

| Stop | | Zugriff

Abb. 22: Toolbar

1. UR-Toolbar 6ffnen

2. VNC-Server Eintrag auswahlen
Die Funktionsweise der Aktionsschaltflaichen sowie der Statusanzeige entnehmen
Sie bitte aus dem Kapitel Installation Node.

Seite 16 von 22 V1.1.0_de_DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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5 Sicherheit

Aus Sicherheitsgriinden darf der Roboter immer nur von einer Bedienstelle aus gesteuert werden.

Deshalb &ffnet sich ein Kotrolldialog, sobald sich der erste Client mit dem Roboter verbindet. Uber
den Kontrolldialog muss am Roboterbedienteil entschieden werden, welche Rechte der Fernzugriff
bzw. wer die Steuerhoheit erhalt.

@i Eingehender Fernzugriff, wie soll die Verbindung gehandhabt werden?

| Erlauben HBeobachtenH Ablehnen

~- R <

‘iew a e e Lesne “ Kp.

Abb. 23: Sicherheitsdialog

1. Erlauben: der Fernzugriff erhalt Steuerungshoheit, das Touchscreen des Roboter-
bedienteils wird deaktiviert

2. Beobachten: der Fernzugriff kann das Roboterbedienteil nur beobachten, nicht
mit dem Roboter interagieren

3. Ablehnen: der Fernzugriff wird nicht gestattet, der VNC-Server wird gestoppt

A WARNUNG

A Wenn der Inbetriebnahme Modus aktiviert ist, kann eine Verbindung ohne den
Kontrolldialog aufgebaut werden.

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.1.0_de_DE Seite 17 von 22
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5.1 Fernzugriff mit Steuerungshoheit

Ein gestatteter Fernzugriff mit Steuerhoheit erkennt man an den roten Randmarkierungen. Erst wenn
der Client seine Verbindung trennt, der eingestellte Timeout abgelaufen ist oder wenn der Kontrolldi-
alog aufgerufen wird ist der Touchscreen des Roboterbedienteils wieder freigegeben.

; é’ Q E L::;;nannt::

, BPragramm instalstion gen ElA Pratokal : ® PEIChen -
Basis-Befehle Q ' fehl Grafik Variablen
Move
1 ¥ Robot Program PI"Og ram
Waypoint 2 - <empty> Hier kénnen Sie Ihren Roboter programmieren.
Direction
Zum Programmieren des Roboters wéhlen Sie die Befehle aus der Befehlsliste aus
Wait Sie werden dann in der Programmstruktur angezeigt.
et Befehlsliste Programmstruktur
Popup . a
Halt =
~
Comment
Al II-
Folder
Nutzlast
festlegen
-
» Fortgeschritten
4% o xBREBZ

> Assistenten

> URcaps
O Vor-Start-Sequenz hinzufligen
O Anfangswert der Variablen festlegen

[E Programmausfihrung in Endlosschleife

29 X EBERWZ
O Reduziert Ge <ot (T—— ] 6 Simulation .
ugri

Abb. 24: Fernzugriff mit Steuerungshoheit
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6 Datentibertragung

Die Dateniibertragung kann entweder mit dem mit dem UltraVNC Viewer oder dem TightVNC Viewer
(Version 1.3.10) erfolgen. Die Dateilibertragung kénnen Sie bei den Optionen aktivieren.

> Allgemein VNC Server

> sicherheit
Verbindungsparameter
) Koordinatensys

) Feldbus IP-Adresse 10.0.2,15:5900

Port; 5900 0£
WVNC Server nicht gestartet

Remote-Timeout (s): 120

VNC Server
Optionen
Mehrere Verbindungen: [ Um  den  VNC-Server
dauerhaft zu entfernen,
I6schen Sie bitte auch
TightvNC Datentibertr .:
ig atencibertr.: & das URCap.
UtltraVNC Datentibertr.: [0
Stop Zugriff m@ KPI

O Reduziert Geschwindig (— 100% Simw_dati\:-n.

Abb. 25: Dateniibertragung

6.1 UltraVNC Viewer

Hinweis: Die Datenibertragung mit dem UltraVNC Viewer wurde mit den aktuellen Versionen 1.2.4
und 1.3.2 getestet (https://www.uvnc.com/downloads/ultravnc.html).

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in die obere Menileiste, um zunachst das Kontextmen zu 6ff-
nen. In diesem wahlen Sie dann File Transfer aus.

B8 ur-202152003250 - o x

cEBSELOOF ottt |

e 2 ¢ QH we D

nstallation _Bewegen Protokol

Abb. 26: UltraVNC Kontextmenii 6ffnen
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Datenlibertragung

4

8 ur-20215200325:0

x

Status

Gestoppt

Betriebszeit

Tage  Stunden

0 18 21 59

Minuten  Sekunden

8 ur-20215200325:0

Wiederherstellen
Verschieben
GroBe andemn
Minimieren
Maximieren

SchlieBen

File Transfer..
Chat,

Show Toolbar

Disable Remote Input/Monitor
Enable Remote Input/Monitor
View Only.

Clipboard
Display

Keyboard

Connection options.,
Connection info.,
Request sereen refresh
New connection.

Save connection info as..

About VNC Viewer..

Alt-F4

Ctrl+Alt+F7
Ctrl+Alt+ F8

Ctrl+ Alt+ FO

Ctrl+Alt+F3

Ctrl+ Alt+F6
Ctrl+ Alt+Shift+|
Ctrl+Alts Shifts R
CtrlsAltShift-N
Ctrl+Alt-F5

O Wegpunkte anzeigen

File Transfer with < ur-202152003250 > -

UltraVNC

efault

Neu.

000

Fernzugriff

v LOCAL MACHINE \ [€:] -Local Disk v REMOTE MACHINE \
Programm <\
Name Size Modifed Name Size Modifed
wic] Local Disk 0. Foider
w[D:] Local Disk Oirbinl Folder
S| i pestin Diboot] Foder
wile] CO-ROM Dildata] Folder
w ] Local Disk Didev] Folder
C1My Documents] = Cafete] Folder
3 Network Favorites ] ST | Shome ] Foder
w[P:] Network Oillb] Folder
wis] Network Ollost +found ] Folder
w([T] Network D meda] Folder
wlr:] Netork [mnt] Folder
Stat| we (2] Network Ciropt] Folder
Oiproc] Folder
Gest pr Folder
Dilrooct] Folder
Delete > Oilrun) Folder
o] Folder
NewFolder > | | ()[setup] Foder
Oilsv] Folder
Renane=> || Biom) Folder
Dirme) Folder
Betriebszeit Oitws) Folder
I vagrant] Folder
[var] Foider
&) initrd img 872Mb  0L/D1/160102:02
) vminuz 297Mb  01/01/160102:02
ranimize
Tage Stunden M =
0 18 Forced Close | [ 26 Fie(s) Folder(s)
Hstory | >08/20]21 12:05:20 - Connected
Progress
Connected

Simulation .

ulation .

Abb. 28: UltraVNC Datenlibertragung
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6.2 TightVNC Viewer

Hinweis: Die Datenlibertragung mit dem TightVNC Viewer funktioniert nur mit der Version 1.3.10
(https://www.tightvnc.com/download-old.php).

Klicken Sie auf das Dateisymbol, um die Datenlibertragung zu 6ffnen.

ur-20215200325:0 - o x

HDE S| ool =

Variablen

Gestoppt

Betriebszeit

0 18 44 50

[ Wegpunkte anzeigen

O Reduziert

Abb. 29: TightVNC Viewer Dateniibertragung éffnen

ur-20215200325:0 - o %

@S| o a8y BE Y

Progrsmm Variablen
Tight/NC File Transters T X
stp50
Local Computer TightVNC Server

L3 [E3]
_ o - - i~

C <Folder> bin <Folder>

o <Folder baot cFoider

E <Feldses das cFoider

¢ <Feldecs dev cFoiders

t 3 <Foder> atc <Foiders

5 <Falder> hame <Folder>

Gestoppt T <Folder> o Foider>

v <Foldec> <<e | | lostfound Folder

z <Folder> meda <Folder>

mt <Folder>

apt <Folder>

proc Folder>

oot <Folder>

Betriebszeit nn <Folder>
sbin <Folder> v

< >

el

Close

) r Minuter |

[ Wegpunkte anzeigen

Abb. 30: TightVNC Dateniibertragung
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