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Betriebsanleitung

URCap VNC Server —Version 1.0.3

Eingehender Fernzugriff, wie soll die Verbindung gehandhaot werden?

> Allgemein WNC Server
> sicheheit
Verbindungsparameter
Keoerdinaten:
) Lo Passwort Setzen
=5

Unglitiger Lizenzschidssel ™
Remate-Timeourt (s): 120
VNC Server =

Erlauben | |Beobachten || Ablehnen |

§ T ——
Optionen

- Grafilk Variablen
rere Ve o Um den  VNCServer Ogram
Mefrere Verbindungen: & calerhaft zu ertfernem, ¢ kbnnen Sie lbren Roboler programrmieren,
- loschen Sie bitte auch
TigrtVNG Datentioert
on atenupertr.: B das URCap.

 Programrmieren des Roboters wablen Sie de Beferle aus der Befehisliste aus
UtraVNC Datenibertr.. O

werden dann in cer Programmstruktur angezeigt

3efehisliste Programmstruktur
Start Stop Zugriff Lizenz aktualisie... m@ KPl o
e

% - x#BEZ
NI e — Simuia

O Vor-Start-Sequenz hinzufugen
O Anfangswert cer Variablen festlegen

B Programmausfthrung in Endiosschielfe
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1 Einfihrung

Das URCap VNC Server ist eine Softwareerweiterung fir den UR-Roboter (Universal Robots). Es er-
moglicht Ihnen den Fernzugriff auf einen UR-Roboter innerhalb desselben lokalen Netzwerks durch
das Virtual Network Computing Protokoll kurz VNC. Durch den Zugriff auf das Roboterbedienteil er-
moglicht es Ihnen den Roboter aus der Ferne zu steuern, Programmanderungen durchzufiihren, Di-
agnose und Hilfestellungen zu geben und Daten auszutauschen.

1.1 Uber dieses Dokument

Das Benutzerhandbuch enthilt eine Ubersicht iiber saimtliche Funktionen des URCap. Es wurde fiir
Roboterprogrammierer, Softwareentwickler und Wartungstechniker erstellt.

1.2 Voraussetzungen und unterstutze Versionen

Roboter der e-Series (UR3, UR5, UR10 oder UR16) ab PolyScope 5.6.

1.3 URCap aktualisieren

Achtung: Roboterprogramme die mit einer Vorgangerversion erstellt wurden, konnen ggf. nicht mehr
benutzt werden. Die Roboterprogramme sowie die Roboterinstallation missen ggf. neu erstellt bzw.
angepasst werden. Um das URCap Version 1.0.3 auf einem System zu installieren, wo bereits eine
frihere Version installiert ist.

e Vorgdngerversion deinstallieren

e PolyScope Version lberpriifen, ggf. auf neuere Version updaten (Version 5.6)

e Um Konfigurationskonflikte zu auszuschlielen neue Roboterinstallation erstellen
e URCap installieren

Seite 4 von 23 V1.0.3 _de DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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2 Installation

2.1 Installieren des URCaps
QB2+ aH

What would you like to do first?

IR 1= 4

CONFIGURE ROBOT
INSTALLATION

RUN A PROGRAM PROGRAM THE ROBOT

[0 Don't show this message again

Abb. 1: Startbildschirm

1. Starten Sie den Roboter
2. USB-Stick mit dem URCap einstecken
3. Klicken Sie auf das Hamburger Menii rechts oben

B2+ QH wove OOk oo

—_— P Help

1 About

[ 3 settings

What would you like to do first? ) shutdown robot

R = 2

CONFIGURE ROBOT
INSTALLATION

RUN A PROGRAM PROGRAM THE ROBOT

O Don't show this message again

O Power off

Abb. 2: Settings auswdhlen

4. Klicken Sie auf Settings

URCap | VNC Server | de_DE | 1

V1.0.3_de_DE
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Active URCaps Inactive URCaps

Remote TCP & Toolpath
asswor

v System

System
Backup

Robot
Registration
URCaps
URCap Information
Remote
Control

Constrained
Freedrive

Network

Update

-

O Power off Speed :Zwmulqt»,-m.

Abb. 3: URCap hinzufiigen

5. Klicken Sie auf URCaps
6. Klicken Sie auf +

B XxXBE

C  Copy Pat: Dalete Rename Backup

ﬁ URCaps_Copy_Fol...

@ de.kpi_software.urcap.palletizing-1.0.4.urcap

Filename: Filter:

/.../de.kpi_software. urcap. palletizing-1.0. 4. urcap URCap Files v

O Power off S 0% simutation ([

Abb. 4: URCap auf USB-Stick auswéhlen

7. Wabhlen Sie das URCap auf dem USB-Stick aus
8. Klicken Sie auf Open, um das URCap zu installieren

Seite 6 von 23 V1.0.3_de_DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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Palletizi

System
Backup

Robot
Regi

ration

URCaps i

URCap Information
Remote URCap name: Palletizing
Control Version: 1.04
Developer: KP1 Software GmbH

constrained oot info: 1mwinkel L, 78588 Denkingen

A=l Description: Advanced palletizing for UR
Network Copyright: (C) KPI Software GmbH 2021

License Type: See End-user license agresment
Update License:

End User License Agreement

______|ExEN

Plcase s the s and conelfons o s End Use License Agreement

(Agreement”) carefully before you use the Software (as defined below). This is
alarrallvy hindine ~antract Bw asssnting slastranicallr installing ar naindg the

Inactive URCaps
Remote TCP & Toolpath

The changes require a restart to take effect. w4

Restart

Power off

Abb. 5: Roboter neu starten

9. Klicken Sie auf Restart, um den Roboter neu zu starten

Palletizin
> Password £ g

System
Backup

Robot
Registration

URCaps i

URCap Information
Remote 'URCap name: Palletizing
Control Version: 1.0.4
Developer: KP1 Software GmbH

Constrained | . 1nfo. Im Winkel 1, 78588 Denkingen

AACET Description: Advanced palletizing for UR

T — Copyright: (C) KPI Software GmbH 2021
License Type: See End-user license agreement

Update License:

End User License Agreement

Inactive URCaps
Rermote TCP & Toolpath

Please read the terms and conditions of this End User License Agreement.
( Agreement”) carefully before you use the Software (as defined below). This is
a leaally hindina contract Ru assentine electronically installine or nsine the

=

Restart

Power off

Abb. 6: URCap ist installiert

10. Neben dem URCap wird ein griiner Haken angezeigt, wenn es richtig installiert

wurde

URCap | VNC Server

| de_DE | 1 V1.0.3_de_DE
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2.2 Deinstallieren des URCaps

Um den VNC-Server vollstandig vom Roboter zu entfernen, muss vor der Deinstallation des URCaps
zunachst die Deinstallation der Softwarepakete im Installations-Reiter durchgefiihrt werden.

RIEFEE

instal
> Aligemein VNC Server

D Sicherheit

Verbindungsparameter
> Koordinatensys
Passwort: Setzen
) Feldbus IP-Adresse 10.0.2.15:5900
Port; |5900 (@ 1 Client verbunden

Remote-Timeout (s): 120

Advanced
Palletizing

Optionen
Feldbus
Monitor Auto-Start: Deinstallieren

)
weseer & e vernron o R
TightVINC Datentibertr.: [ Idoasscb?(la?:‘é bitte auch

UttraVNC Datentbertr.: [

Inbetriebnahme: [

N7 KPI

O Normal I — Simulation .

Abb. 7: Software deinstallieren

Offnen Sie die Installationsseite unter Installation

-> URCaps

->VNC Server

Starten Sie die Deinstallation tber die Deinstallieren-Schaltflache

PwnNPR

Active URCaps Inactive URCaps
@ Palletizing Rermote TCP & Toolpath

System
Backup
Robot
Registration
URCaps .
URCap Information

Remote URCap name: Palletizing ~
Control Version: 1.0.4

o Developer: KP1 Software GmbH
Constrained | ., ,ct info: im winkel 1, 78588 Denkingen
Freedrive

Description: Advanced palletizing for UR
Copyright: (C) KPI Software GmbH 2021
License Type: See End-user license agreement
License:

oo End User License Agreement

> Security Please read the terms and conditions of this End User License Agreement

(" Agreement”) cargfully before you use the Software (as defined below). This is v
aleqally hindiner of t Rv assentine electronically installine or nsine the

Network

- Restart

O Power off 5 simutation (]

Abb. 8: URCap auswdhlen

1. Wahlen Sie das URCap aus, das deinstalliert werden soll
2. Klicken Sie auf —
3. Starten Sie den Roboter neu

Seite 8 von 23 V1.0.3 _de DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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3 Installation Node

In der Installation Node finden Sie aktuelle Statusinformationen (iber den Zustand der VNC Verbin-
dung, zusatzlich kann der VNC Server dort parametriert und gesteuert werden.

3.1 Lizensierung

Damit der VNC Server verwendet werden kann muss vorab ein gililtiger Lizenzschlissel eingegeben
werden. Dieser wir mit Hilfe des Generator-Strings vom Hersteller generiert.

default*

<unbenannt> D ﬁ E
=+
New ffnen. ichern.

) Allgemein VNC Server

> Sichelheit
Verbindungsparameter

> Koordinatensys
Feldbus
Port: 5900 ﬁ IP-Adresse 127.0.0.1:5900

Ungultiger Lizenzschltssel
Remote-Timeout (s): 120

VNC Server

Optionen

Mehrere Verbindungen: [ Um  den  VNC-Server
dauerhaft zu entfernen,
" o léschen Sie bitte auch

TightVNC Datentibertr.: & das URCap

UttraVNC Datentibertr.: [J

¢ KPI
SofTwARE

O Reduziert Gescl wdigkeit C—— 100% ° o o Simw,llatu:-n.

Abb. 9: Installation Node

1.
2.
3.
4.

Offnen Sie die Installationsseite
Gehen Sie zu URCaps

Klicken Sie auf VNC Server
Klicken Sie auf Update License

XXXX XXXX|<PPFD BCFB>,

B[], creroBcrey L L] ] - s

L e e e e e
e e e e e

EDEEEDD

Abb. 10: Generator-String

5. Notieren Sie sich den 8-Stelligen Generator-String und senden Sie diesen zusam-
men mit lhren Kontaktdaten an redeemlicense@kpi-software.de

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.0.3 _de DE Seite 9 von 23
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ABCD EFGH

8] . | mecoereH] i[5 . ] ). ] - ST
e e e e e
e el e e e

mBEEIEDEDD”D$D‘

Abb. 11: Lizenzschliissel eintragen

6. Sie erhalten daraufhin lhren ebenfalls 8-Stelligen Lizenzschlissel, dieser muss an-
stelle des Generator-Strings eingegeben werden

i:--.-'UEa—e—lte License

Abb. 12: Erfolgreiche Lizenzierung

7. Eine erfolgreiche Aktivierung erkennen Sie an dem griinen Hakchen

3.1.1 Testlizenz

Auf Anfrage kann eine Testlizenz ausgestellt werden. Mit dieser ist es moglich, eine Verbindung fir
jeweils 60 Sekunden aufzubauen. Sobald der Test-Lizenzschlissel eingegeben wurde, wird das mit
einem gelben Hakchen visualisiert und die Verbindung zum Roboter kann getestet werden.

Fir eine Testlizenz wenden Sie sich bitte an redeemlicense@kpi-software.de

F—-._F‘U'bpajate License

Abb. 13: Testlizenz aktiviert

Seite 10 von 23 V1.0.3 _de DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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3.2 Ubersicht
Das URCapistin 3 Abschnitte unterteilt, nachfolgend werden die einzelnen Abschnitte ndher erldutern.

1. Verbindungsparameter und Statusanzeige liber den aktuellen Zustand der VNC-Verbindung
2. Einstellmoglichkeiten (Optionen) die das Verhalten des VNC Servers steuern
3. Aktionsschaltflachen um den VNC Server zu steuern

<unbenannt> D
+

default

Neu.

Installation

> Aligemein VNC Server

> Sichelheit
Verbindungsparameter
Koordinatensys
Feldbus
bort: | 5900 g |P-Adresse 127.0.0.1:5900
“ URCaps ~ UngUitiger Lizenzschitssel
Remote-Timeout (s): 1120
VNC Server
Toptionen
Mehrere Verbindungen: [J Um  den VNC-Server
dauerhaft zu entfernen,
) . X loschen Sie bitte auch
TightVNC Datentibertr.: & des URCap,

UltraVNC Datenlibertr.: [J

) KPI

SOFTWARE

O Reduziert Ge el —— | Simulation .

Abb. 14: Ubersicht

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.0.3 _de DE Seite 11 von 23
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3.2.1 Verbindungsparameter

Verbindungsparameter

Passwort: Setzen

Port: 5900

Remote-Timeout (s): 120

Abb. 15: Verbindungsparameter

1. Passwort: Verbindungspasswort vergeben
e Maximal 8 Zeichen
e Standartpasswort: kpivnc
2. Port: Benutzerdefinierten Port verwenden
e Standard Port VNC-Protokoll: 5900
3. Remote-Timeout (s): Timeout fiir Fernzugriffskontrolle. Nach Ablauf der einge-
stellten Zeit erscheint fiir 10 Sekunden ein Pop-up in dem der Zeitraum verlan-
gert werden kann. Wird der Fernzugriff nicht verlangert, so wird die Verbindung
unterbrochen und die Kontrolle an das Roboter-Handbediengerat tGbertragen.

3.2.2 Statusanzeige

Die Statusanzeige der VNC-Verbindung visualisiert die aktuelle IP-Adresse des Roboters, den verwen-
deten Port sowie die Anzahl der verbundenen Clients oder den Zustand der VNC-Verbindung.

g) IP-Adresse 10.1.1.11:5900
1 Client verbunden
o/

Abb. 16: Statusanzeige

1. Aktuelle IP-Adresse des Roboters
2. Aktueller Port fiir die VNC-Verbindung (Default: 5900)
3. Statusmeldung

Statusmeldung Beschreibung

Warte auf Verbindung VNC-Server gestartet, kein Client verbunden

{Nr.} Client{s} verbunde- | Zeigt an, dass aktuell {Nr.} Clients verbunden sind

nen

VNC Server nicht gestar- | VNC-Server ist aktuell nicht gestartet, keine Client

tet Verbindung moglich, VNC-Server kann parame-
triert werden

Installationsfehler (Soft- | Die Softwarepakete fir den VNC-Server konnten

warepakete) nicht kopiert werden

Seite 12 von 23 V1.0.3 _de DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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Installation fehlgeschla- Der VNC-Server konnten nicht installiert werden,

gen Uberpriifen Sie das kein anderer VNC-Server auf lh-
rem Roboter installiert ist, installieren Sie das UR-
Cap erneut

Passwort-Datei konnte Passwortvergabe fehlgeschlagen, tGberpriifen Sie,

nicht erstellt werden dass das Passwort eine Lange von 8-Zeichen nicht

Uberschreitet, wiederholen Sie den Vorgang

VNC Server wurde dein- | VNC-Server wurde deinstalliert, um den VNC-Ser-
stalliert ver dauerhaft zu entfernen, l6schen Sie bitte das
URCap und starten Sie den Roboter neu

Ungiltiger Lizenzschlis- | Es wurde noch kein Lizenzschliissel eingegeben o-
sel der der eingegebene Lizenzschlissel ist ungiiltig

3.2.3 Einstellungen (Optionen)

Optionen
Auto-Start: [4 Deinstallieren
Mehrere Verbindungen: [] ggaerhcéip zuvel\lrgjt}isr::‘rgwr
TightVNC Datentbertr.: [ lc?:sdllle;(:aspié bitte auch

UltrawNC Datentibertr.: []

Inbetriebnabhme: [£]

Abb. 17: Optionen

1. Auto-Start: der VNC Server wird automatisch nach dem Neustart des Roboters
gestartet. Achtung: nur bei Verwendung der default.installation, da diese beim
Neustart des Roboters geladen wird

2. Mehrere Verbindungen: mit dieser Einstellung ist es moglich, dass sich mehrere
Clients gleichzeitig mit dem Roboter verbinden kénnen (nur im ViewOnly-Modus)

3. TightVNC Datenlbertragung: bei Verwendung des TightVNC-Clients und aktivier-
ter Option ist es moglich Daten mit dem Roboter auszutauschen

4. UltraVNC Datenlibertragung: bei Verwendung des UltraVNC-Clients und aktivier-
ter Option ist es moglich Daten mit dem Roboter auszutauschen

5. Inbetriebnahme: mit dieser Einstellung ist es moglich, dass ein Remotezugriff
auch ohne Bestatigung am Roboter erfolgen kann. Das Aktivieren des Inbetrieb-
nahme Modus muss in einem Pop-up bestatigt werden. In diesem kdnnen Sie
auswahlen, ob Vollzugriff oder nur ein ViewOnly-Modus erlaub sein soll.

6. Deinstallieren: wird der VNC Server nicht mehr benétigt konnen die Softwarepa-
kete mit dieser Schaltfliche vom Roboter deinstalliert werden

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.0.3 _de DE Seite 13 von 23
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3.2.4 Aktionsschaltflachen

Start Stop Zugriff = Lizenz aktualisie..| mg
=~ = = R | = !STER!

Abb. 18: Aktionsschaltflidche

Start: VNC Server starten

Stop: VNC Server stoppen (Client-Verbindung wird beendet)
Zugriff: 6ffnet den Kontrolldialog der aktuellen Verbindung
Lizenz aktualisieren: Lizenzschliissel eingeben oder aktualisieren

PwnNPR

3.3 VNC-Server starten

<unbenannt= D E
+

default*

Meu.. Gffnen,

Al VNC Server

Sicherheit
Verbindungsparameter
Koordinatensys
Feldbus
bort: | 5900 g) |P-Adresse 10.0.2.15:5900
W URCaps WNC Server nicht gestartet
Remote-Timeout (s): 120
VNC Server
- Optionen
~
Mehrere Verbindungen: [] / Um den VNC-Server
Ay dauerhaft zu entfernen,
) . X loschen Sie bitte auch
TightVNC Datentibertr.: [ das URCap,
UltraVNC Datenlibertr.: [J
b 4
Stop Zugriff Lizenz aktualisie... mﬂ Kpl
SOFTWARE

© redueier Geschwindgel: (— 100% 000 sivuoton (g

Abb. 19: VNC Server starten

Offnen Sie die Installationsseite unter Installation

-> URCaps

->VNC Server

Uberpriifen Sie die Verbindungs- und Optionsparameter
Betatigen Sie die Schaltflache Start

ok wnN e

Seite 14 von 23 V1.0.3 _de DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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3.4 VNC-Server stoppen

IR 18 2 Q H

y Allgemein VNC Server

> Sicherheit

) Koordinatensys

“ URCaps

VNC Server

Optionen

Auto-Start:
Mehrere Verbindungen:
TightVNC Datenlbertr.:

UltraVNC Datentbertr.:

O Reduziert

Verbindungsparameter
Passwort:

> Feldbus
Port:

: [5900

Remote-Timeout (s):

Setzen

120

O @[O0

Zugriff

<unbenannt= D E E

default*

Neu. ffnen..  Spaichern..

|P-Adresse 10.0.2.15:5900
‘Warte auf Verbindung

Deinstallieren

Um  den VNC-Server
dauerhaft zu entfernen,
léschen Sie bitte auch
das URCap.

57 KPI

000

SOFTWARE

Simulation .

Abb. 20: VNC Server stoppen

1. Offnen Sie die Installationsseite unter Installation

2. ->URCaps

3. ->VNC Server
Uberpriifen Sie die Steuerungshoheit (iber den Roboter
4. Betatigen Sie die Schaltflache Stop

URCap | VNC Server | de_DE | 1

v1.0.3_de_DE
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4 Toolbar

Zusatzlich zum Installation Node besteht die Moglichkeit, Giber die UR-Toolbar, den VNC-Server von
Gberall aus zu bedienen. Hier finden Sie neben der Statusanzeige wieder die Schaltflaichen, um den
VNC-Server zu starten/stoppen und den Kontrolldialog aufzurufen.

? IP-Adresse 10,1.1.11:5900
1 Client werbunden

| Stop | | Zugriff

Abb. 21: Toolbar

1. UR-Toolbar 6ffnen

2. VNC-Server Eintrag auswahlen
Die Funktionsweise der Aktionsschaltflichen sowie der Statusanzeige entnehmen
Sie bitte aus dem Kapitel Installation Node.

Seite 16 von 23 V1.0.3 _de DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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5 Sicherheit

Aus Sicherheitsgriinden darf der Roboter immer nur von einer Bedienstelle aus gesteuert werden.

Deshalb 6ffnet sich ein Kotrolldialog, sobald sich der erste Client mit dem Roboter verbindet. Uber
den Kontrolldialog muss am Roboterbedienteil entschieden werden, welche Rechte der Fernzugriff
bzw. wer die Steuerhoheit erhalt.

@i Eingehender Fernzugriff, wie soll die Verbindung gehandhabt werden?

| Erlauben HBeobachtenH Ablehnen

~- R <

‘iew a e e Lesne “ Kp.

Abb. 22: Sicherheitsdialog

1. Erlauben: der Fernzugriff erhalt Steuerungshoheit, das Touchscreen des Roboter-
bedienteils wird deaktiviert

2. Beobachten: der Fernzugriff kann das Roboterbedienteil nur beobachten, nicht
mit dem Roboter interagieren

3. Ablehnen: der Fernzugriff wird nicht gestattet, der VNC-Server wird gestoppt

A WARNUNG

A Wenn der Inbetriebnahme Modus aktiviert ist, kann eine Verbindung ohne den
Kontrolldialog aufgebaut werden.

URCap | VNC Server | de_DE | 1 V1.0.3 _de DE Seite 17 von 23
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5.1 Fernzugriff mit Steuerungshoheit

Ein gestatteter Fernzugriff mit Steuerhoheit erkennt man an den roten Randmarkierungen. Erst wenn
der Client seine Verbindung trennt, der eingestellte Timeout abgelaufen ist oder wenn der Kontrolldi-
alog aufgerufen wird ist der Touchscreen des Roboterbedienteils wieder freigegeben.

E2eQH e

EIA Protokoll

Basis-Befehle Q ' fet Grafik Variablen

Move
w : 1 ¥ Robot Prto.gram P rogram
aypoint 2 = <emply:> Hier kénnen Sie |hren Roboter pragrammieren.
ATy Zum Programmieren des Roboters wéhlen Sie die Befehle aus der Befehlsliste aus
Wait Sie werden dann in der Programmstruktur angezeigt.
Set .
Befehlsliste Programmstruktur
Popup s a
Halt =
~
Comment
Al II-
Folder
Nutzlast
festlegen
=
) Fortgeschritten
+8% cCc XEBREZ

O Vor-Start-Sequenz hinzufligen
O Anfangswert der Variablen festlegen

[E Programmausfihrung in Endlosschleife

s B AR NN =l
O Reduziert Ge <ot (T—— ] 6 Simulation .
ugri

Abb. 23: Fernzugriff mit Steuerungshoheit

Seite 18 von 23 V1.0.3 _de DE URCap | VNC Server | de_DE | 1
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6 Dateniibertragung

Die Datenibertragung kann entweder mit dem mit dem UltraVNC Viewer oder dem TightVNC Viewer
(Version 1.3.10) erfolgen. Die Dateilibertragung kénnen Sie bei den Optionen aktivieren.

<unbenannt> D H] E
=+
New.  Gfften. Spechen

default*

Server

> Allgemein Vi
> sicherheit

Verbindungsparameter
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Abb. 24: Dateniibertragung

6.1 UltraVNC Viewer

Hinweis: Die Datenlibertragung mit dem UltraVNC Viewer wurde mit den aktuellen Versionen 1.2.4
und 1.3.2 getestet (https://www.uvnc.com/downloads/ultravnc.html).

Klicken Sie mit der rechten Maustaste in die obere Menileiste, um zunachst das Kontextmeni zu 6ff-
nen. In diesem wahlen Sie dann File Transfer aus.
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Abb. 25: UltraVNC Kontextmenti éffnen
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Abb. 27: UltraVNC Datenlibertragung
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6.2 TightVNC Viewer

Hinweis: Die Datenlibertragung mit dem TightVNC Viewer funktioniert nur mit der Version 1.3.10
(https://www.tightvnc.com/download-old.php).

Klicken Sie auf das Dateisymbol, um die Datenibertragung zu 6ffnen.
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Abb. 28: TightVNC Viewer Dateniibertragung éffnen
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Abb. 29: TightVNC Dateniibertragung
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